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1.CZESC OGOLNA

1.1.Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiajacego oraz nazwa
specyfikacji

“Projekt budowlano-wykonawczy kanalizacji ttocznej w sotectwie Kaniéw gmina Bestwina”.

WYTYCZENIE TRASY I PUNKTOW S-01.01.01.
WYSOKOSCIOWYCH CPV45100000-8

1.2.Przedmiot i zakres robot objetych szczegdétowq Specyfikacja
Techniczng

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wytyczeniem trasy kanalizacji ttocznej, lokalizacji przepompowni oraz
innych elementdéw systemu wraz z punktami wysokoSciowymi.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu
trasy kanalizacji, potozenia przepompowni $ciekdw.

Specyfikacja swym zakresem obejmuje budowe kolektora ttocznego wraz z przepompownig P1
zasilaniem energetycznym, ogrodzeniem, drogg dojazdowg do przepompowni oraz likwidacja
istniejacej oczyszczalni Sciekow.

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:

a) wytyczenie trasy oraz obiektow zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,

b) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtdwnych osi trasy
punktéw wysokosciowych,

C) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

d) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

f) ustabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w podpunkcie 1.2.

1.4.0godlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prowadzonych robot i za ich zgodnosc
z Dokumentacjq Projektowq oraz instrukcjami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji Technicznej - cze$¢ ogodlna
S-00.00.00.

2.WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WEASCIWOSCI
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WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1.0go6lne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano
w Specyfikacji Technicznej - cze$¢ ogdlna S—-00.00.00., pkt 2.

2.2.Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac:
-pale drewniane z gwozdziem lub pretem metalowym,
-stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicq robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktdw nalezy stosowac¢ paliki drewniane s$rednicy od 0,05
do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktdw utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki" powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3.WYMAGANIA SZC,'ZEGO'LOWE DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu i maszyn podano w Specyfikacji Technicznej - czes¢
ogolna S-00.00.00., pkt 3.

Roboty pomiarowe nalezy wykonal nastepujacym sprzetem geodezyjnym gwarantujgcym
wymagang doktadnosc:
—teodolity lub tachimetry,
-niwelatory,
—dalmierze,
—tyczki, taty, tasmy stalowe i ruletki,
-sprzet GPS.

Wszystkie uzywane do robdt instrumenty geodezyjne powinny by zrektyfikowane oraz posiadac
wymagane przepisami szczegolnymi Swiadectwa legalizacji. Doktadno$¢ instrumentéw powinna
zapewniac¢ wykonanie robot z zatozong w niniejszej ST doktadnoscia.

4.WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej - cze$¢ ogdina
S-00.00.00., pkt 4.

5.WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WEASCIWOSCI
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1.0goIne zasady wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji Technicznej - cze$¢ ogodlna
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S-00.00.00., pkt 5.

5.2.Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajagcego dane
zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia obiektéw dla zakreséw
robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktdw gtdwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢
usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie rdzniq sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogq by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktdw pomiarowych i ich oznaczen
W czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg
do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i
punktow wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ ustabilizowane w sposéb trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkédw betonowych, a takze dowigzane do punktéw
pomocniczych potozonych poza granicg robdt ziemnych. Wykonawca powinien zatozyé robocze
punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy, takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy kanalizacji
oraz obiektdéw. Jako repery robocze mozna wykorzystaC¢ punkty state na stabilnych istniejgcych
budowlach wzdtuz trasy kanalizacji. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozyé
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikdw stalowych, osadzonych w gruncie
w sposdb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac z takg doktadnoscia, aby Sredni btad niwelacji przy
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.
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Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4.Wytyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo inne osnowy geodezyjnej, okreslonej w Dokumentacji Projektowe;.

0§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wieksze niz 50 mm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 10 mm w stosunku do rzednych niwelety okresSlonych
w Dokumentacji Projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢é materiatdw
wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicq robot.

6.KONTROLA, BADANIA I ODBIOR WYROBOW I ROBOT
BUDOWLANYCH

6.1.0goIne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli i jakosci robdt podano w Specyfikacji Technicznej - czes$¢
ogolna S-00.00.00., pkt 6.

6.2.Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzic wedlug ogolnych zasad okreSlonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1-7) zgodnie z wymaganiami podanymi w Specyfikacji Technicznej - cze$¢
ogolna S-00.00.00., pkt 6.

7.WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru podano w Specyfikacji technicznej-czesc¢
ogolna S-00.00.00., pkt 7.

Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest kilometr
(km) wyznaczonej sytuacyjnie i wysokosciowo oraz zastabilizowanej trasy, tacznie z wykonaniem
wszystkich niezbednych czynnosci majacych na celu wykonanie i odbidr robot.

8.0DBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1.0godlne zasady odbioru robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej - cze$¢ ogdina
S-00.00.00., pkt 8.
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8.2.Sposadb odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicdéw
i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru oraz Zamawiajacemu.

9.ROZLICZENIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace rozliczenia robdét podano w Specyfikacji Technicznej - czesc¢
ogolna S-00.00.00., pkt 9.
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